SKEEMITEHNIKA 2
Praktiline too nr. 2

RC - GENERAATORID
RC - GENERATORS

To66 eesmirk: RC - generaatorite parameetrite ja karakteristikutega tutvumine.

Tutvuge katsemaketiga. Katsemaketil on kaks siinusgeneraatorit :

1. Wien'i sillaga RC - generaator;
2. Kahe integraatoriga RC — generaator.

1. Wien'i sillaga RC-generaator ( joon.1).

Vin Ps
S2
2
150k I Ris
1 | - 1k
R’ R2’| R3’ 1 — vV
Cl’ 0 I I 9 ex
2,7n
470k 50k R12
27k
1 2 3 DAl +15v
S1 D t VD1
1 2 3
Cl”
DA?2
470k 50k
Rl” RZ” R3,,
150k
VD
V2 e K 2
R
Re 3k 7k
R1o0

Joon 1. Wien’i sillaga RC-generaator.



1.1.  Tutvuge Wien'i sillaga RC-generaatoriga ja mddteaparatuuriga;

Koostage mdoteliilitus generaatori uurimiseks;

Viljaliilitatud AVR korral reguleerige genereerimissagedustel for (i=1,2,3) muudetava
takisti R6 abil voimalikult moonutusvaba pinge Vex generaatori véljundil;

-- mootke ostsilloskoobi abil ja arvutage vastavad genereerimissagedused;

-- kandke saadud tulemused tabelisse 1. Vorrelge saadud tulemusi.

Tabel 1
Liiliti S1 asend Moddetud genereerimissagedus Arvutatud genereerimissagedus
1
2
3

1.2. Modtke avatud PTS kontuuri (selektiivne aktiivahel) logaritmilised
amplituudi- ja faasi-sageduskarakteristikud Ky = ya(lgf) ja ¢ = ye(Igf) liliti S1 ihes
positsioonis ning méirake avatud PTS kontuuri voimendus Ky ja Wien'i silla iilekande
vddrtused genereerimissagedustel; mootmiseks liilitage liliti S2  positsiooni 2,
ithendage Wien'i silla sisendisse siinuspinge generaator ja voltmeeter, skeemi
véljundile ostsilloskoop ja voltmeeter;
Faasinihke modtmiseks kasutage faasimodturit, mille iiks kanalitest on ithendatud
skeemi sisendisse, teine skeemi viljundisse.
Arvutage tabelis 2 toodud lihtsa valemi abil avatud ahela iilekandetegur ja tegelik
faasinihe.
Kandke modte- ja arvutustulemused tabelisse 2.

Tabel 2
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Moote- ja arvutustulemustest saadud avatud ahela amplituudi- ja faasi-
sageduskarakteristikud esitage graafiliselt joonisel 2.
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Joon. 2. Avatud ahela (Wien’i sild + vdimendi) logaritmiline amplituudi -
sageduskarakteristik (a) ja faasi - sageduskarakterisik (b).



1.3.  Liilitage sisse AVR ahel; selleks viige liiliti S3 asendisse 2.

AVR e. automaatne véimenduse reguleerimise ahel koosneb komparaatorist DA2
koos seadetakistiga R15 véljundpinge amplituudi reguleerimiseks, negatiivseid
pingeimpulsse ldbilaskvast dioodist VD2 koos silufiltriga C3 ja pingega tiiliritavast
takistist véljatransistoril VT1.

Liilitage sisse PTS ning mdotke tlihel genereerimissagedusel erinevatel seadepinge Vo
vaartustel pinged V1, V2 ja viljundpinge mittelineaarmoonutuste tegurid.

Arvutage viljatransistori kanali takistus.

Tulemused kandke tabelisse 3 ja graafikule joon 3.

Tabel 3
Vex[V] Vl[V] VZ[V] VO[V] RkanaI[Q] Kn[%]
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Joon. 3. RC- generaatori viljundpinge mittelineaarmoonutusteguri Ky ja kanali takistuse Rk
soltuvus viljundpingest sisseliilitatud AVR korral.



2. Invertori ja kahe integraatoriga RC-generaator (joon.4.)
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Joon 4. Invertori ja kahe integraatoriga RC-generaator.

2.1.  Tutvuge generaatori skeemiga ja selgitage skeemi toopShimaotet.

2.2.  Arvutage generaatori genereerimissagedused takisti R1 kolme erineva
vairtuse jaoks:
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