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erinevuste mdotmiseks kasutame funktsiooni

Zn, (x;) — f(x1))?,

kus x; > 0 on kaalud, mis véimaldavad varieerida funktsioonide f(x) ja
®(x) kokkulangevust. Suurust J(®) nimetatakse vahimruutude
funktsionaaliks. Nii pustitatud Glesannet nimetatakse vahimruutude
tlesandeks.
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Kui J(®) = 0, siis on funktsionaali miinimum ka
interpoleerimistlesande lahendiks.
Sellise minimeerimistlesande lahendiks sobib funktsioon

X) = ¢oj(x)
j=1

kus ¢y, C, ..., Cm On konstandid, ¢1(x), ¢2(X), ..., dm(x) on etteantud
klassi funktsioonid.
Funktsiooni J(cy, ¢z, . . ., €m) miinimumi tarvilik tingimus on

0
acy J(C1,C2,...,Cm):0, k:1,...,m

Kordajad ¢y, ¢, . .., cy Saab maarata m x m lineaarsest
vorrandistusteemist

Z[ZHIQS]XI Pk X/]C/ ZK, X)ok(xi), k=1,....,m

j=1 Li=0
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Keskmistatud diferentsvalem:

e~ f@ h)2—hf(a —h)

kus h > 0. Kui (x) on tdkestatud, siis viga on suurusjarku h?.
Diferentsvalem teist jarku tuletise arvutamiseks:

(a) ~ fla+ h) — 21;55) + f(a— h)

Valem on teist jarku tdpsusega.
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b
Integraali / f(x)dx ligikaudse arvutamise valemeid nimetatakse

kvadratuuravalemiteks.

Integraali leidmise saab asendada integraalsumma leidmisega.Loigu
[a, b] tikelduse a= xg < X1 < ... < X, = b korral on integraalsumma
defineeritud

n
Sn = Z f(pi)AXiv
i=1

kus p; € [Xi—1, Xj] ja AXj = X; — X;_1.

Uhtlase vérgu korral
n
Sn=nhY_f(p).
i=1



Siit ]
Sn=h>_f(x).
i=1

Tegu on ristkulikvalemiga, valem on esimest jarku tdpsusega.
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