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Kiireima languse meetod ruutfunktsiooni korral
Olgu f(x) ruutfunktsioon, st
m m
() =Y apxixi+ Y Bixi+7,
ij=1 i=1

kus «;j, B ja v on konstandid.

Olgu
Q11 a2 ... Qqp
(0% [0 e
A= 21 22 2m
Om Cm2 ... Omm

simmeetriline, st aj = a;.
Ruutfunktsiooni saab lihemalt kirjutada kujule

f(xX)=Ax-x+5-X+.
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teada ka funktsiooni f(x) vaartused neis sdlmedes

f(x0), f(x1), ..., f(xn). Kui funktsiooni f(x) vaartused valjaspool sdlmi
pole teada, saabki rddkida interpolatsioonillesandest: leida mingi
funktsioon ®(x) nii, et kehtiks tingimused
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Uldisem interpolatsioonitilesanne
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Lni(x) = (Xi — X0)(Xi — X1) - (Xi — Xi—1)(Xi — Xiz1) - (Xi — Xn)

Sellist polinoomi nimetatakse Lagrange’i
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